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Metody pro detekci puklin a dalSich nehomogenit, jejich prostorové orientace, pro
zjiStovani struktury horniny a skute¢ného obrazu horniny ve vysokém rozliSeni.
Nahrazuji do jisté¢ miry vrtné jadro se 100% vynosem, hloubkové neposunute, orientované
podle svétovych stran.

Sklon puklin je rovnou automaticky opraven na skutecny pribéh vrtu —odklon vrtu od
vertikaly.

Ob¢ metody poskytuji 1 dalsi iidaje o vlastnostech zastizenych hornin in situ.



Princip metod

vysild usmérnény seismicky signal na sténu vrtu. Sleduje Cas a intenzitu odrazu.

Frekvence seismickych pulst je 10 pulsti/sec. Seismicky paprsek je orientovan na sténu rotujicim
»zrcatkem®. Kazdy puls oskenuje nepatrnou plosku vrtu. Diky rotaci je skenovan cely tzky prstenec
-obvod vrtu. Sonda se pomalu posouva vrtem, skenuje tak Sroubovici. Pokud je pohyb pfilis rychly,
Sroubovice se nepiekryva, fidici systém na to upozorni. Je tak zaruceno, ze je oskenovana cela plocha
vrtu. Sonda je orientovana podle zemského magnetického pole.

vysild usmérnény opticky signal na sténu vrtu. Zaznamenava intenzitu a barvu odrazu.

Frekvence optickych pulsii je nastavitelna. Paprsek je orientovan na sténu rotujicim

,zrcatkem®. Kazdy puls oskenuje nepatrnou plosku vrtu. Diky rotaci je skenovan cely tizky prstenec
-obvod vrtu. Sonda se pomalu posouva vrtem, skenuje tak Sroubovici. Pokud je pohyb pfilis rychly,
Sroubovice se nepiekryva, fidici systém na to upozorni. Je tak zaruceno, ze je oskenovana cela plocha
vrtu. Sonda je orientovana podle zemského magnetického pole.
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Figure 2-1 Optical assembly and principle of measurement




Ob¢ metody se vzajemné doplnuji, coZ vyplyva z jejich fyzikalniho principu.
Dopliuji také informace z dalSich karotaznich metod.
ABI registruje predevsim pukliny, praskliny, biidlicnatost.

OBI registruje kromé puklin a bfidli¢natosti strukturu horniny, vyplné zil, zmény barvy, horninoveé vrstvy apod.

Vysoka rozliSovaci schopnost.

Akusticky skener -ABI

Podminkou je pfitomnost kapaliny ve vrtu, 1 zakalené, kviili pfenosu seismického vzruchu.
Nelze tudiz aplikovat v useku nad hladinou.

Umoziuje ale méfit 1 ve vrtech vystrojenych tenkou umélohmotnou paznici

(n€kdy je nutné vrty vystrojit, kdyz hrozi vypadavani tlomku nestabilni horniny

ze stény nebo zavaleni vrtu). Odraz od vnitiniho 1 vnéjSiho povrchu paZnice je eliminovan,
detekovan je az odraz od horniny. V zapazeném vrtu je pochopitelné signal slabsi (atlum energie
odrazem od paznice), nemohou byt proto zpravidla detekovany vSechny vlasové pukliny.

Rychlost méfeni zavisi na praméru vrtu. V priméru 76-100 mm az 2,5 m/min.
Moznost sestaveni virtudlniho orientovaného vrtného jadra ve faleSnych barvach.

Opticky skener -OBI

Umoziuje méteni 1 nad hladinou. V Gseku pod hladinou je podminkou ¢ist4 voda.
(Husty vyplach je problém pro obé& metody).

Neumoziiuje ale méfit 1 ve vrtech vystrojenych tenkou umélohmotnou paznici.

Rychlost méfeni zavisi na praméru vrtu. V priméru 76-100 mm cca 1 m/min.
MozZnost sestaveni virtualniho orientovaného vrtného jadra ve skutecnych barvach.
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Zcela rozlozena rula — ptivodni struktura horniny zstava patrna podle svetlych pruhu do ]llu rozlozenych zivel
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Vysledky méfeni akustickym televizorem ABI40 ve vrtu S-31 Bukov
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Stereogram normél Zjigténych ploch diskontinuit (kontury) ve vrtu J103 (Praha Liboc)

Stereogram nomal Zjisténych ploch diskontinuit (kontury) ve vitu HJ-16 (Praha-Veleslavin)
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Statistické zpracovani puklin
a jejich prednostnich smért
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Virtual oriented core as a result of acoustic scanner
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Vysledek optického skeneru

Moznost rotace jadra zjiSténého optickym skenerem, moznost vypoctu realného RQD
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jadro - sever jadro - vychod jadro - jih jadro - zapad Obraz OBI
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Ob¢ metody vyznamné prispivaji k poznani horninového prostredi- jeho
stavby geologické a tektonické. Do jisté miry nahrazuji orientované vrtné
jadro se stoprocentnim vynosem.

Prostorovy pribéh puklin, foliace, isekll nesoudrzné horniny, zptesnény
parametr RQD, relativni tvrdost horniny, pomérné zastoupeni svétlych a
tmavych minerall zastoupenych v horninég, to v§e jsou nové informace,
které jsou jinymi metodami téZko dosazitelné.

Kombinace obou typt skenert s ostatnimi karotdZznimi metodami umoznuje
celkovy pohled do horninového prostiedi in situ. Lze tak podat informaci o
ptitocich podzemni vody, o jejim proudéni v horninovém masivu, o
vlastnostech podzemni vody a rovnéz fadu informaci o vlastnich horninach:
mechanické parametry hornin in situ, fyzikalni vlastnosti hornin atd.

Karotaz se v Ceske republice stala nedilnou soucasti vSech vyznamné;Sich
zakazek inzenyrskogeologického prizkumu.
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Dékuji za pozornost
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